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Besoin du client: Un défilement accessible
qui peut diminuer I'utilisation des mains et

diversifier les muscles. Simple, facile a
utiliser, adaptable et abordable.




Spécifications cibles

N° des Métriques Unité Valeurs Valeurs
métriques marginales idéales
1 Cott $CAD <100 =9
2 Fiabilité % >90 9
3 Quantité de mouvement des mains | # de mouvements = £3
4 Temps d’installation sec <120 <60
5 Durée de vie an >3 235
6 Taille cm < 10x 15 2 X 12
7 Poids 1b <L5 <1
8 Efficacité % >90 >95




L'étalonnage
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Les concepts
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Rétroaction du client

Un angle d’inclinaison ajustable
e Varier les mouvements possibles pour le défilement
e Lapédaleestlatéralement ajustable

Chaque pedale ne peut faire qu'une seule fonction a la fois




Changements/Ameéliorations
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Prototypes présents - logiciel

Pedal Sensitivity Sliders

e ‘‘Sliders’ pour régler la sensibilité du défilement
e 2parties

- I'interface pour ajuster les parameétres

- le programme de défilement qui s'exécute en arriere-plan
e Vidéo démonstratif du défilement et de 1’interface: https://streamable.com/j4edry



https://streamable.com/j4e4ry

Prototypes présents - physiques

Structure: Les pédales sont séparés par une

charniere a sciseaux manuelle et la pédale

fonctionne avec une transmission a

engrenages

O Caractéristiques

e une structure compacte

e unelongue durée de vie




Prototypes futurs

1 Structure:
e Mécanisme d’angle ajustable

O Caractéristiques

e Pédaleressentant la pression
et reliée a un arduino

e Charnieére a ciseaux

motorisée




Le plan initial
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® Q-PD-A : Contrat + Préparation de la rencontre + Ossature
® PD-B : Identification des besojns + Spécifications du produit
® PD-C : Conceptudfisation + Plan du projet
® PD-D|: Conception Détaillée + Prototype 1 + Nomenclaure des matériaux + Rétroaction des pairs & Dynamique d'équipe
® I~PD-E : Présentation du progrés du projet Soumission dans Brightspace
® | }-PD-F : Prototype 2 & Rétroaction du client
PD-G : Modéles d'affaires + Rapport économique
[©) PD-H : Prototype 3 Soumission du matériel de la Journée de Conception
€ Journée de Conception
PD-I: Manuel d'utilisateur + Vidéo d'1 minute du projet

® PD-J: Présentation finale du projet




Plan a développement

1. Prototype logiciel: Développer et améliorer la programmation de I’Arduino

2. Prototype physique: Développer et améliorer le modele de la pédale

v
L J»PD-F : Prototype 2 & Rétroaction du client

[ F-Rétroaction du client lors de votre troisiéme rencontre « Tina L. +1
2e prototype « Chi W. +2

Expliquer le but et le fonctionnement du prototype « Tina L. +2:

L J»L'essai du prototype « Estelle M. +4
D—Formation du prototype 2 + Chi W. +4
Tester, analyser et évaluer 1 « Chi W. +2

Comparer les résultats » Tina L. +1

Tester, analyser et é\%aluer 2 « Tawfig A. +1
Comparer Iesf résultats 2 « Estelle M. +1

Tefster, analyser et évaluer 3« Tina L. +4




Questions




Merci de votre

attention




