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Agenda

1. Les composantes clés 

2. Les concepts et la rétroaction du client

3. Les changements et ameliorations 

4. Les prototypes 

5. Le plan de développement



Besoin du client: Un défilement accessible 
qui peut diminuer l’utilisation des mains et 
diversifier les muscles. Simple, facile à 
utiliser, adaptable et abordable.



Spécifications cibles



L’étalonnage



Les concepts 



Les concepts 



Rétroaction du client

● Un angle d’inclinaison ajustable

● Varier les mouvements possibles pour le défilement

● La pédale est latéralement ajustable

● Chaque pedale ne peut faire qu’une seule fonction à la fois



Changements/Améliorations
❏ Pédales séparées

○ Plus ergonomique

○ Plus adapté à une variété de 
positions

❏ Sensibilité à la pression
○ Défilement plus rapide sur de 

nombreuses pages ou un défilement 
lent et précis

○ Plus intuitif (semblable à la conduite 
d’une voiture)



Prototypes présents - logiciel

● ‘‘Sliders’’ pour régler la sensibilité du défilement
● 2 parties

- l’interface pour ajuster les paramètres
- le programme de défilement qui s'exécute en arrière-plan

● Vidéo démonstratif du défilement et de l’interface: https://streamable.com/j4e4ry

https://streamable.com/j4e4ry


Prototypes présents - physiques

❏ Structure: Les pédales sont séparés par une 

charnière à sciseaux manuelle et la pédale 

fonctionne avec une transmission à 

engrenages

❏ Caractéristiques

● une structure compacte

● une longue durée de vie



Prototypes futurs
❏ Structure: 

● Mécanisme d’angle ajustable

❏ Caractéristiques

● Pédale ressentant la pression 

et reliée à un arduino

● Charnière à ciseaux 

motorisée



Le plan initial 



Plan à développement
1. Prototype logiciel: Développer et améliorer la programmation de l’Arduino 
2. Prototype physique: Développer et améliorer le modèle de la pédale 



Questions 



Merci de votre 
attention 


