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Introduction

- ldentification de roulements avec efficacité et rapidité, afin de:

Augmenter le rendement de l'entreprise “GBS" (General bearing service)



Solutions existantes







Diagramme de Gantt

Réunion de projet

Définition du proje

La mise de production




DESIGN THINKING EN 5 ETAPES
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client

-> Quelle est la fonction principale que le systeme do

quelles sont ces caractéristiques les plus importante

- Aimeriez-vous que le systéme apprenne de ses

qu'entendez-vous par “un systeme modulable”?




EMPATHIE

A. Questions principales poséeg#g
client

-> Quelle est la fonction principale que le systeme do

quelles sont ces caractéristiques les plus importante

- Aimeriez-vous que le systéme apprenne de ses

qu'entendez-vous par “un systeme modulable”?



SERNAS NI

B. BESOINS INTERPRETES RECUEILLIS

La capacité du systéme a identifier un
roulement selon plusieurs critéres,

sa fiabilité,

sa modulabilite,

son caractére bilingue et évolutif,

sa beauté esthétique, son cout abordable

el sa rapidite d'exécution ...
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[’étalonnage, s’est orienté

Group.

produits de deux différents groupes: SKF Bearing

Spécifiactions

Outil d’identification

SKF Bearing assist

(SKF group)

Site web du Fersa Bearing Group

(Fersa Group)

Taille

29.6MB

OMB

Unité

Métrique et impériale

Métrique

Vitesse

< 1 seconde

< 1 seconde

Utilisateur

Tout le monde

Tout le monde

Type du roulement

Tous les types de I'entreprise

Tous les types de I’entreprise

Fagon d’identification

Photos, code du produit, entrer des
dimensions

Entrer des dimensions, code du
produit

Instruction du montage

Oui

Non

Capacité de partager

Oui

Non







Prototypage:




Prototype 1.

- But principal: vérification du
programme qui mesure les

roulements
- Resultat et conclusion:
- Necessite une plague

- Marge d'erreur de 0.05 mm a
rattraper

document.body.appendChild(div);
div.appendchild(video);
video.srcObject = stream;
await video.play();

the output to fit the video element.
lab.output.setIframeHeight(document.documentElement.scrollHeight,

for Capture to be clicked.
new Promise((resolve) => capture.onclick = resolve);

const canvas = document.createElement('canvas');
canvas.width = video.videoWidth;

canvas.height = video.videoHeight;
canvas.getContext('2d").drawImage(video, ©, 0);
stream.getvideoTracks()[@].stop();

stream.getvideoTracks()[@].stop();
div.remove();
return canvas.toDataURL('ima

true);




Prototype 2:

- But principal: Tester...
- Lesupport pour la caméra
- La plague pour placer le roulement et
stabiliser le support

- Reésultats et conclusion:
- Support de caméra 3D instable
- Améliorations des dimensions fournies
par l'application (Marge de 0.01 mm)
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Prototype 3: s, -V
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- But:
- Réaliser un support stable
- Affuter le code “Google Colab”

- Résultats et conclusion:
- Support tres stable
- Dimensions des roulements précis au
centieme pres




Problemes rencontres




il import os, time
2 x = "Welcome to The Mirror."
3 y =0

|. Apprendre comment coder b

4 print(x[:y])
8 time.sleep(0.2)

9 y = y+1
10 time.sleep(2)
1 x = "You will stay here for as long as you can, you may
_ A d forfeit when you would like to."
Uucun coaeur o
13
14 while y <= len(x):
15 os.system("clear")
16 print(x[:y])
ali ¢ time.sleep(0.2)
18 y = y+l
. . ., time.sleep(2)
x = "Please stand here, and stare into the mirror."
- Aucune information préalable

while y <= len(x):
os.system("clear")
print(x[:y])
time.sleep(0.2)

y = y+1
time.sleep(2)
x = "This is you in the mirror:"
y =0

while y <= len(x):
os.system("clear"
o 34 print(x[:y])




ll. Problemes techniques

e

Stabilité du support

- Imprimante 3D




lIl. Problemes inattendu

- Lacameéra

- Le boitier T —




Solution finale choisie
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Diametre extérieur

Diametre d'alésage

Epaisseur



Bore Diameter

Outside Diameter

Width

Type

English France |
ez 146

Searching

| Deep groove bearing

@ Millimeter

O Inch

Diamétre a l'intérieur
Diamétre a 'extérieur
Epaisseur

Type

| English | | France
wiryzzrimsria TG

Recherche

|Roulements rigides a billes j

@ Millimétre

QO Pouce

Chercher




Deep groove bearing Roulements rigides a billes
(®) Milimeter () Inch @ Millimetre () Pouce

Designation Bore Diameter Outside Diameter Designation Diamétre d'alésage Diamétre extérieur Epaisseur

W618/1 1.0 ! : W618/1 ] I 1.0
1.0 ! d W618/1R

1.0
0.6
1.0
1.0




wiaveamine J4G

Recherche

Diametre a l'intérieur

Diamétre a l'extérieur

Epaisseur

Type Roulements rigides a billes

| English France

0.03937

1.11811

Designation

Diamétre d'alésage

Roulements rigides  billes

Diametre extérieur

Epaisseur

(O Millimetre  (8) Pouce

W618/1
0.03937

)

Chercher

O Millimétre

@® Pouce

0.03937
0.03937
0.03937
0.023622
0.03937
0.03937

0.11811
0.11811
0.11811
0.09842500000000001
0.15748
0.15748

0.03937
0.03937
0.059055
0.03937
0.062992
0.062992










Amélioration dans l'avenir

Appareil électronique

Vernier Electronique avec clé USB




D ﬂ ngx-admin Demo Application X + - a X

@] (3 https://roulement.samastock.net/pages/roulement/add 6 1= o

>

GBS ‘ Light ‘ @ Mouhamadou Plea Ndour

888 Recherche sur le catalogue




Lessons tirées

- Compeétences:

- Techniques
- Générales

- COLLABORER
{NEGOCIER)

COMPROMIS

TENDANCE A CEDER
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Motivation a coopérer
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