PRESENTATION DU PROGRES DE
~ PROJET

_——




SOMMAIRE

Besoins du clients & Etalonnage

Spécifications cibles & Décomposition fonctionnelle du produit
Concepts & Matrices décisionnelle
Présentation des composantes du produit &§BOM
Rétroaction & Améliorations

Prototype & Essais

Plan du projet & Travaux Futurs

Présentation de la rencontre 3 avec le client



No Besoins Importance

| Le dispositif a les fonctionnalites de defilement et 5
de clic.
2 Le dispositif est confortable. 4
3 Le dispositif est main-libre. 5
Besoi 113 d T cl ient 4 Le dispositif est portable et léger. 3
5 Le dispostif est alimenté par cable USB. 3
6 Le dispositif est personnalisable et 2

programmable.

7 Le dispositif est intuitif et facile a utiliser. 4
8 Le dispositif est precis. 4
9 Le dispositif coutera 100% ou moins. 3

10 Le dispositif a la fonctionnalité du curseur. 2




Etalonnage

Métriques Unités JdRudder Foot-Mouse GlassOuse

Foncdonnels

Systéeme Main-libre OUINON Qi Qi
Systéeme port USB COUINON Ohui MNon (Bluetooth)
Vitesse et mouvements précision secondes <l <1
Performance A |00 100

Mon- Fonctionnels

Durée de vie #Ans | {warrancy) | (warranty)
Foot-Mouse Accessibilité OUINON  Oui Oui

Fiabilive s 100 100
Produit Minimaliste OUINON O Qi
Innevation CUIINON Owi Chui
Comfortable OUINOMN Qi semi
Adaptable a 'utilisateur COUIINON Qi Chui
Contraintes

Poids Kg 2.72 0.047
Cout $CAD | 14 (euros) 1099

GlassOuse Taille (Long x large x épais) in 13.39 x 13.39 x 2.84 629 x 5.71 x 1.96




écifications Cibles

hetriques

TUnitas

JdRudder Foot-hJIouza

Fonctionmel:

lazziChize

Svarerms Mlam-libre

Svateme port USE

QULTON

OULTNON

Chai

Chai

Mion (Blustoodh)

Vitszie o MU eISts

precizion

Parfonmance

secondes

i,

100

<1

Chares de e

Arcszzibilite

Fiahilita

=Ans

OULNON

Mon- Foncrionnels

b - .
4 | WaETTanny |

g

1 (wearranty)

% 10 )
L Produit bJInirmalists ‘ QUL {Crud O
[nnotvation OULMON {Crud Ol
' Comfortable 1 OULMNON Crud Ol
Adaptable 3 | OULTON O Oui
I'utilizatear
Confrainte:
Poids IIig 171 0.047

Cont

Taille (Long x large x

3CAD

in




osition fonctionnelle

Reproduire les
fonctionnalités
d'une sowris
. Souris
E e -'g o Ordinateuwr Ergonomique Interface

Montrer les Convertir le mvt de Ajuster [a
réponses aux 'utilisatewr & la sensibilité des
actions faites sur la fonction boutons et du

souris cnrreennndante scroller

: Ajuster [a

AIImEIﬂEET la Cliquer witesze de
SaUrs déol nt

du curseur
Cligue droit Personnaliser
les boutons de

la sowris
Clique gauche
Double clique
Dérauler ou
défiler
Maviguer avec

le curseur



Concepts & Matrices
decisionnelle




Concepts

Concept A Concept B Concept C



Matrice Décisionnelle

Importance| Metngues |Concept 1 [Concept 2 [Concept 3 [Concept 4 [Concept 3 [Concept &
(Rosemane|(Viviane) (Youssef) | (Aliou) | (Alpha) ((Birahim)
J

5 Svsteme Mam- 5 3 5 5 d 3
libre

5 Svstéme A port 3 3 3 4 2 3
5B

3 \1tesse et 3 3 . 4 3 4
mouvement
précision

3 Performance 4 4 4 4 4 4

3 A coessibylite 3 b E 3 3 3

3 Fiabilité 4 3 4 3 3 4

3 Froduot 3 3 3 1 3 4
mimmaliste

3 [nnovation - - 3 3 3 3

) Comfort ) J ) . 4 4

. A daptable 2 4 5 . 3 3 3
| utihsateur

3 Poids 3 3 4 4 3 3

4 Cout 3 3 J 4 3 3

- Taille 2 3 3 3 3 -
Total 210 213 237 210 187 230




Concept

Scroll et curseur

o Accélérometre : traquer le balancement du
dispositif

e Ces balancements vont étre traduits en
mouvement sur un axe X-Y

e Enregistrer les mouvements de scroll et du
curseur

e On pourra switcher du scroll au curseur
lorsque I'on veut : les deux fonctions ne
pourront pas étre utilisées simultanément

Clique
e Plateforme pour les pieds
e Deux boutons permettant de faire les clics
droits et gauches




Préesentation des
composantes du produit &
BOM

e Budget 114 S CA
e Composantes critiques : 'accéléerometre
et le gyroscope

COMMEX10mn
A rduino

Liste def Juantite [Prix Yontant |Références

Composanies hinitaire

& description [SCA)

iCable USH | ). (M} (M) Makerlab

.-‘-.rdm_n-.- | ﬁ-.: -____T-l__n? .'hr.r-a surplustek.ca'en |'..'l.='."I..I|-..ll.l-l'.:--.l||:'il."_'..l 3"_‘]-_1-11.-.'1||u||u|'-,.--||||m|-.':1'.-.--.
L.&onardo

Cable defd JRLE 0 (b Makerlab

clavier

Accelcrometne || | 298 | 298 hittps =/ waw amazon.ca Cnkiun-MPL-GO30-Accclerometer-Livroscope-|

e ZYTOSCOPE OE hnkCode=diD& hvadid=3135 38019463 5 & hvpos=& hvnetw=g& hviar
743012143 16&psc=|

Halle | EIRL RIELD hitt pec  fenenad amiazon, cay - Mfrdc acabur O AR tes - rel Bl 39%40 2 hemeniE-myofascial

A EexErcice 2SNk ooe = a0 vad Q=4 5350808 5 5 1 2 SNy pos = I wietw = GliinTand = 1 o484

Houton cledd BN [T LhS & hittps/Swane leevalléy comyfr-ca/shopgumcaillerse/Boutons/meubles-de-rangen

Batnes e = 00W S SO S SIUTm source = Irge GO00Ne shopDing SOyt ey in=_0d]

Total

=20

* Veullez noter ce pnx exclu la livraison et les taxes. [ autres composa




Retroaction & Ameéliorations



Retroaction

Concepts Approuvés par le Client | Modifications a ajouter

-Utilisation de I'accélerometre de -Utilisation d'une plateforme adaptee
sorte a faciliter le mouvement du aux deux pieds pour de une meilleure
dispositif selon I'axe x et y. maniabilité et un meilleur confort.
-Prototype utilisable avec les deux -Intégration des boutons servant de
pieds dans le but de faciliter I'equilibre clics et du bouton central servant de
-Conservation de la carte Arduino scroller et de curseur sur la plateforme
entre |a sphére tranchée et la partie pour un acces direct.

inclinee. -Elargissement du pad pour un meilleur

accommodement et un bon angle
d'inclinaison.



Ameliorations

Points forts
e | e dispositif peut bouger sur I’'axe x et y simultanément

Points faibles

e |a plateforme ne peut qu’étre utilisée avec un pied.
e | eclic n'est pas inclus dans la plateforme.

Changement

e | ’'accélérometre sera remplacé par un gyrometre.

e Réadapter la plateforme pour qu’elle puisse étre utilisée par deux pieds.
(Plus de confort et de précision)

e |es boutons ont été intégrés sur la plateforme pour un acces direct au centre
du plan.

e Un bouton central bien distinct des deux autres permettront de changer de
parametre afin de scroller ou bien utiliser le curseur.

e | e pad a été élargi afin d'accommoder le réceptacle des pieds.

e | aforme a été pensé pour épouser le sous pied.




Prototype

v
{ ¥ Demi-sphere
Support pour les jambes Bouton | Endroit ou sera le arduino

Plaque



Essals & Resultas

Les Objectifs :

e [ester les dimensions du produit

- Résultat : Bonnes dimensions de la plaque Largeur : 32 cm ; Longueur : 23 cm.

e Tester le confort et I'ergonomie

- Résultat : Inclination de la plague pour un meilleur confort.

e Tester 'emplacement des boutons et des pédales

- Résultat : Les boutons devront étre placé vers le centre de la plaque que sur les
pédales.

e Tester I’équilibre du produit (Demi-sphere)

- Résultat : Le volume de la sphere influence la stabilité et un travail sera fait pour
déterminer le volume idéal.

e Tester 'emplacement potentiel de la carte Arduino

- Résultat : La carte Arduino devra étre situé entre la plague horizontal et la plaque
inclinée.



Plan du projet & Travaux

Futurs

Y Al active tacks v By Predecessors v Expand all Cellapse all 2 |'_"-|I| = FBG Snapshots coa =}

£ Title Start date Due date Predecessors | :-:-. TR :a::e:;:-:-: 19 28 _ ::;; 16 | 23 :::Efls:lz 3 20 ;_-'3’2315 3 = 27 qﬂ““ 17 24 ;;: 5 | 22
~ FB6 Bre6 | B
l, Months ~ ||:| |i|
« Exécution E:Exe'cuticr 4
» ~LP [: Conception détaillée » Youssef L. +5
LP E: Présentation... 07/02/2022 18/02/2022  3FS *_ 1P E: Présentation sur le progrés du projet = Alpha D. +5
~ LP F Prototype 2 19/02/2022 D&/03/2022  BFS *_— LP F: Prototype 2 » Viviane A +3
Achat des ma... 25 Dec 2021 [] 25 Dec 2021
Essais [ Essais » Birahim F. +3
> Prototype 2 B Prototype 2 » Rosemarie A, +4
Rencontre de clie... 04/03/2022 Rencontre de client 3 » Youssef L +3
~ LP H:Journée du ... 20/03/2022 31/03/2022 D LP H: Journée du design » Aliou W. =5
» Prototype final 20/03/2022 30/03/2022 D Prototype fina

Présentation ... 30/03/2022 Présen

o

* Suivi et contrdle 0 Suivi et contrale

~ Planification B3 Planification

[

» LP G: Modele d'af... D&,/03/2022 20/03/2022 P G: Modéle d'affaire et rapport d'é

~ Closing &1 Closing

LF I: Manuel d'uti... 31/03/2022 10/04/2022 P | Manuel d'utilisation
LF I: Presentation... 04,/04/2022 07/04/2022 P ) Présentation fin

Initiation Ea Initiation




Presentation de la rencontre 3

Pour la prochaine rencontre avec le client, il sera déterminant de lui montrer que nous avons tenu compte
de ses rétroactions antérieures ce qui nous a permis de lui proposer un nouveau prototype mieux adapté
a ses besoins. Il faudra aussi lui montrer et lui expliquer clairement le processus qui nous a permis

d’obtenir le nouveau prototype.
Finalement, nous lui poserons de nouvelles questions qui s’articuleront autour des métriques a tester. Les

questions qui seront posées seront:
e ['accélérometre utilisé, doit-il avoir une vitesse spécifique ?
e Avez-vous des mesures spéciales en téte pour les dimensions du pad ?
e Avez-vous une limite spécifique concernant I'angle d'inclinaison du pad ?



Merci de votre attention!



