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ASPECT CLE

Sesame Enable, Besoin client, Spécification cible, Etalonnage
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Développer un appareil démontable
simple d'utilisation permettant de

tenir et d'ajusterl’a

d'un téléphonec

Enoncé du probléeme



Finding face automatically...
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Besoins du g

Tenir plusieurs modéle de téléphone
Grandeur idéal: 162 x 76.5 x 8.8 cm

Angle adjustable gauche a droite
Mobilité de gauche a droite : 360 degrés

Placer deriére le portable

Aire de la base : 4 x 6 pouces

Placer sur une table
Poid de I'appareil : 20 N

Matériel qui limite le glissement : Caoutchouc



Monter et démonter facilement

Temps pour démonter : 20 secondes

Angle controlé avec Sesame Enable

Vitesse de connection : 50 ms

Programme simple

Nombre de bouton de contrdl : 5

Hauteur accessible

Hauteur idéal : 45 cm

Support appareil cellulaire

Masse moyenne du téléphone : 213 gramme




CPX

® CONCEPTION POUR LA SIMPLICITE D'UTILISATION
® CONCEPTION POUR LA FIABILITE

® CONCEPTION POUR L'INSTALLATION

® CONCEPTION POUR LA COMPATIBILITE

® CONCEPTION POUR LE DEMONTAGE




ETALONAGE

1S I
phone stand for desk

Avantage : Rotation 360, suivi

automatique, ajustement d’hauteur, Avantage : Main libre, rotation fluide,
etite base petite base, ajustement hauteur, angle
ésavantage : Pas d'ajustement de vertical et horizontal

I'angle vertical, colteux Désavantage : Lourd et complex

Avantaﬁe : Démontage facile, ajustement

d'angle horizontale et vertical, petite base
Désavantage : Pas compatible, pas
stable/fiable, controle manuel




CONCEPT INITIAL

Concept individuel, concept détaillé initial, Sous-systéme
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MECANIQUE
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SOUS-SYSTEME

; Motevr 2
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Moteor |
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Mouvement gauche  Compatibilité Mouvement angle Ajustement hauteur

a droite Ajustement pour divers  Vertical Contrél manuel
Controéle logiciel model Control logiciel




DECISIONS PRISES

Quelque changements nécessaire




DECISION SUITE A
LA RETROACTION
CLIENT

MOIN DE BOUTONS PETITE BOITE
Application moin complexe Boite qui peut étre placer
Simplicité d'utilisation au coin de I'écran tout en

ayant autre page ouverte

COULEUR MOIN ECLATANTE

Couleurs moin intense
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PROTOTYPE

Mécanique, logiciel et tests




Sign in @ 1w B Untitled drawing - Google Drawii X (=] New tab

f ™ Inbox (189) - gerika... I Mail - Gerika Gauthi... m Accueil - Université... @ Home - OneDrive & Home - G¢

v
Discover  Following News Sports Play Money Gaming Weather Watch Leagfng Shopping Health

t

cbeca - 3d Tagtik - 6h

A e e T Switzerland abandons







V4

1
L
-
14
2
<
O
L
=

PROTOTYPE




TEST

MECANIQUE

COMPATIBILITE EN LARGEUR SEPARATION DES BASE
Necia s ST 5 AN

QUALITE 3D
._/

COMPATIBILITE EN EPAISSEUR ASSEMBLAGE




DECISIONS PRISES

Quelque changements nécessaire




DECISIONS

D

Engreng & Pas d'ajustement hauteur

Eliminé les engrenage pour la simplicité et Silangle verticale peut étre changé il n'y as Eliminer la connection bluetooth puisqu'il
fluidité pas de besoin pour un ajustement d'hauteur faut une source de pouvoir de toute fagcons




MECANISME D’ANGLE VERTICAL

Plus fiable, plus stable, moin complexe,
pas colteux

SUPPORT DE TELEPHONE

Plus stable et fiable

BEARING

Faciliter le mouvement au lieu de
construire nous méme
Augmente la stabilité
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CONCEPT FINAL

Concept individuel, concept détaillé initial, Sous-systéme




CONCEPT DETAILE FINAL




PROTOTYP

Deuxieme prototype




PROTOTYPE 2




DECISIONS

Une derniere décision




Poteau
imprimeé en 3D

Afin de fixer a 'axe et le
mécanisme d'ajustement
d'angle vertical au poteau

SOLIDWORKS




PROTOTYPE FINAL

Concept individuel, concept détaillé initial, Sous-systéme




PROTOTYPE
FINAL

Démonstration
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PROTOTYPE

FINAL



IMPRIMANTE 3D

CONNECTION DE MOTEUR

Mouvement horizontale

LASER CUTTER
Difficulter de mesure

Obstacle Thinker 3D
Difficulté de positionnement

Dimensions/assemblage
Utilisation général
Connection de circuit
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PROCHAINE ETAPES

Ajustement d'hauteur, cacher le moteur au dessu...




